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Punkt# © | Datum Uhrzeit Lénge Breite | Hohe |Geschw.|Sats| Linge1 | Breitei [HoheiGeschwi|Hdopi|satst| Frea1]
286 [256 23.02.2008 |16:02:04.880 |9,878576 ° |49,781670 ° |333,2m |18,1km/h[7  |0,000000 > [0,000000° [0,0m [0,0kmh (0,0 |0 506,0 Mi
257|257 23.02.2008 [16:02:05.520 |9,878613 ° |43,781714° [332,2m |18,8kmh[8  [0,000000 > [0,000000° [0,0m [0,0kmh (0,0 [0 506,0 Mi
258 | 258 23.02.2003 [16:02:05.850 |9,878635° |49,781743° [332,2m |19,3kmh[8  [0,000000 > [0,000000° [0,0m [0,0kmh [0,0 [0 506,0 M
259 | 258 23.02.2003 |16:02:06.210 |9,878655 ° |49,781768 ° [332,2m |15,4kmph |7  [0,000000 > [0,000000° [0,0m [0,0kmh (0,0 [0 506,0 Mi
260 260 23.02.2008 |16:02:07.250 |3,878705 ° |49,781832° [333,2m |20,0kmh |7 [0,000000 > [0,000000° [0,0m [0,0kmh (0,0 [0 506,0 MI
261 [261 23.02.2009 [16:02:07.870 |9,878744° |49,781876 ° |333,2m |20,2kmh |7  [0,000000° [0,000000° [0,0m [0,0kmh (0,0 [0 506,0 Mi
263 |262 23.02.2003 [16:02:08.690 |9,878780 ° |49,781523° [333,2m |20,7kmh |7  [0,000000° [0,000000° [0,0m [0,0kmh (0,0 [0 506,0 Mi
263 | 263 23.02.2009 |16:02:09.450 |9,878815° |49,781873° |333,2m |21,1kmh |7  [0,000000° [0,000000° [0,0m [0,0kmh (0,0 [0 50,0 Mi__
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Messung, Aufzeichnung und Auswertung der Signalqualitat

* Drive Testing der Empfangsqualitat von Autoantennen

* Autonome Messbox ohne zusatzlichen Rechner

* Parallel zwei Antennen anschhliefSbar; mit zwei optionalen externen
DAB Tunern auch vier Antennen

* Preisgunstige Losung fur Antennentests unter realen Bedingungen

e Aufzeichnung von Syncstatus AGC, SNR, MSC- und FIC-Fehlerrate

* Georeferenzierung der Messwerte: GPS-Status, Geschwindigkeit,
Hohe etc.

* 4 Messpunkte pro Sekunde

* Nachtragliches Bearbeiten der Messpunktliste in einer
benutzerfreundlichen Auswertungssoftware

* Anbindung an eine Reihe von Karten-Servern

Optionen

Cockpit-Bedienteil zur Betrachtung und Konfiguration
* Anbindung eines Spektrum-Analysers

e Live-Betrachtung am PC bzw. Notebook
CAN-Bus-Interface

maintech GmbH
Otto-Hahn-StraRe 15
D-97204 Hoéchberg
Germany

Tel +49-(0)931-4070690
Fax +49-(0)931-4070653

Mail info@maintech.de
Web www.maintech.de




DAB Autoantennen Drive Testing

Zum Testen der Empfangsqualitat von Autoan-
tennen unter realen Bedingungen stellt das
mobile Antennenmesssystem AMS eine leis-
tungsfahige und preiswerte Lésung dar. Mit der
DAB Messbox ist es moglich, den gewlnschten
Empfangsbereich abzufahren und hinterher in der
Auswertungssoftware nach Stérungen zu fahnden
und Probleme zu analysieren.

Gleichzeitig zwei Antennen lassen sich an nur eine
DAB Messbox anschlieRen, bei Nutzung zweier zu-
satzlicher externer Tuner auch vier. Die Messbox
zeichnet bis zu vier Messpunkte pro Sekunde auf.
Auch ein externer Spektrumanalyser lasst sich
anschlieBen, um speziell nach Stérsignalen oder
ahnlichen Problemen zu suchen.

Fur vereinfachte Netzwerkkonfiguration verfugtdie
Box Uber einen DHCP Client. Sie ist wahlweise mit
internem oder externen GPS-Modul erhaltlich. Der
Anschluss an einen externen Rechner wahrend der
Fahrt ist nicht nétig. Auf Wunsch ist ein externes
Cockpit-Bedienteil erhaltlich, Uber das sich die
Messbox auch unterwegs konfigurieren lasst.

Funktionen der Auswertungssoftware

e Live-Anzeige der Messdaten

e Einbindung von im Internet verfigbaren Stra-
Renkarten und Satellitenbildern

e Zusammenflihren mehrerer Messungen

¢ Gleichzeitige Darstellung mehrerer MessgréRen
als PunktgroBRe, Farbverlauf, Form etc. oder als
Bargraphen

¢ Plots nach Zeit und Weg mit Vergleichsfunktion
* Vielfaltige Filter-Funktionen zur Einschrankung
der Datenmasse

e Extraktion einzelner Frequenzen aus aufge-
zeichneten Spektren

GEMAS v1.1 - //10.0.11.254 /maintech/ GeDVB/AMS-20080403114425.gdb

e Profile zum schnellen Aufrufen von Auswer-
tungseinstellungen

e Erstellung von Reports im Report Generator,
manuell oder automatisch aus Vorlagen: Spek-
tren, MessgréRendiagramme, Karten

» Statistische Auswertungen der Messgrofien

* Berechnung einer 2D-Verteilungsfunktion mit
Interpolation

* Energieintegralauswertung

e Automatische Berechnung von Intermodula-
tionsprodukten

e CSV-Import und Export

¢ Druck-Funktionen fur Karte und Plots, PDF-
Export

Technische Daten

Allgemeines

Stromaufnahme |13.8V, ~10W

Abmessungen 223x266x81mm

GPS intern oder extern via USB
oder Bluetooth

Spektrum- Will'Tek 9102, R&S FSH-8 via

Analyser Ethernet

R&S FSH-3 via RS232

auf USB-Stick oder
eingebau-ten Speicher

via USB oder Ethernet

Aufzeichnung

Auslesen

DAB-Messbox
Tuner intern
Tuner extern
Empfangsbereich

2x VAD400 (VDL)
2x Philips DAB752 (optional)

Band 3 (174-240 MHz) und
L-Band (1452-1479.5 MHz)

maintech

[ ]
GmbHEER




